Zatacznik nr 2 — Szczegotowy opis parametréow kotta oraz schematu hydraulicznego

. Parametry specyficzne kotta:

. typ kondensacyjny

. rodzaj jednofunkcyjny

. sposdb montazu stojgcy / wiszacy

. komora spalania zamknieta

. Znamionowa moc cieplna Q n kW 114 - 140

. Sprawnos¢ przy mocy nominalnej (50°C / 30°C) % > 105
. Moc minimalna dla parametrow 50°C / 30°C kW > 12.5
. Sprawnos$¢ przy mocy minimalnej (50°C / 30°C) % = 105
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. Klasa NOX 5

10. Minimalne cisnienie obiegu kotta bar 2 0.5

11. Napiecie zasilajgce / Czestotliwo$¢ V/Hz 230/50
12. Stopien ochrony elektrycznej 2 IP X4D

13. Wspétpraca z JSI (jednolity system informatyczny) Gminy Andrespol w zakresie sterowania
kottem:

e Sterowanie palnikiem kotta sygnatem 0 — 10V (wejscie bezposrednie lub poprzez modut
konwertera)

o Wszystkie funkcje obstugi uktadéw hydraulicznych przekazane do JSI

e Funkcje bezpieczenstwa kottfa (Sciezka STB, SYR, ograniczenia Tkotmax) realizowane w
elektronice wtasnej kotta.

Szczegotowy wykaz funkcjonalnosci sterownika:

Kottem nalezy sterowac poprzez zewnetrzny system automatyki (regulator) zgodnie z ponizszymi
wytycznymi:

System automatyki kottowni ma wspotpracowaé z nowo zainstalowanym kottem gazowym
jednofunkcyjnym, sterujgc obiegami c.o. oraz CWU (wymiennik). Wszystkie funkcje realizowane przez
automatyke kotta majg by¢ przejete przez system automatyki kottowni; z wytgczeniem funkcji
bezpieczenstwa kotta. Pomiar temperatur: kotta i CWU ma by¢ realizowany i wskazywany przez
automatyke kottowni.

System automatyki kottowni ma zapewnic regulacje pogodowo — pokojowa z podziatem na
nastepujace strefy:

e Zasilanie c.o. obiektu - cyfrowy pomiar temperatury w pomieszczeniu referencyjnym i mozliwos¢ jej
biezgcej regulacji (korekcja: podbicie / obnizenie), niezaleznie od nastaw zadanych w
oprogramowaniu sterownika. Nalezy zapewni¢ mozliwos¢ odczytu wizualnego na sterowniku
automatyki kottowni osiggnietej temperatury w pomieszczeniu referencyjnym, poprzez
przeniesienie informacji z urzadzenia pomiarowego bezposrednio do sterownika.

¢ Zasilanie CWU obiektu - pomiar temperatury i jej niezalezna regulacja wedtug nastaw zadanych w
oprogramowaniu sterownika

Il. Zastosowany regulator ma posiadac¢ nastepujace funkcjonalnosci:

¢ praca regulatoréw w uktadzie kaskadowym (komunikacja magistralag Modbus)



¢ praca w dwadch trybach Zima/Lato wybieranych recznie lub automatycznie,
e obwdd c.o. catoroczny lub sezonowy,

¢ krzywa grzania dla obwodu c.o. wybierana z rodziny charakterystyk,

e program tygodniowy dla obwodu c.o.,

¢ sterowanie praca sitownika mieszacza obwodu c.o. (jesli uktad hydrauliczny bedzie realizowany) w
oparciu o algorytm PI,

¢ sterowanie palnikiem kotfta w systemie modulacji palnika sygnatem 0 — 10V DC

* program Wakacje dla obwoddéw c.o., CWU i CCW zatgczany na okreslong ilos¢ dni lub
bezterminowo,

¢ tygodniowy program przygotowania CWU,

* program dezynfekcji instalacji CWU zatgczany recznie lub automatycznie,

® praca z priorytetem lub bez priorytetu CWU,

¢ tygodniowy program dziatania cyrkulacji CWU z cykliczng pracg pompy,

¢ ochrona instalacji przed mrozem,

¢ ochrona pomp obiegowych c.o., pompy kotta i zaworu kotta przed zakleszczeniem,
* wyswietlanie wszystkich mierzonych temperatur Tkot, Tcwu, Twew

¢ podtrzymanie nastaw regulatora na wypadek braku zasilania przez minimum 15 dni

¢ zdalny nadzér z rejestracjg ustawionych parametrow instalacji oraz ich archiwizacjg z mozliwoscia
zmiany parametrow pracy systemu (zdalnego programowania i diagnostyki)

¢ regulator ma by¢ przystosowane do montazu na szynie DIN 32 mm

¢ zakres pomiarow temperatury dla regulatora ma wynosic¢ od -30°C do +95°C. Czujniki pomiarowe
majq pracowacé z doktadnoscig + 0,10 C.

¢ sygnalizacja stanéw alarmowych (dZzwiekowa z mozliwoscig wytaczenia i Swietlna),
e test wyjs¢ umozliwiajacy sprawdzenie poprawnosci dziatania obwoddw elektrycznych,
* mozliwo$é wspotpracy z cyfrowymi czujnikami/zadajnikami temperatury wewnetrznej

¢ wspotpraca z wewnetrzng siecig komputerowa, realizowana przewodowo w standardzie IEEE 802.3
(100Mb/s), z mozliwoscig komunikacji i przekazywania danych do zewnetrznego serwera JSI
systemu informatycznego (poprzez Internet)

» wspdtpraca z Jednolitym Systemem Informatycznym (JSI) odczytu/sterowania parametrami
poszczegdblnych kottowni zainstalowanych na terenie Gminy Andrespol, realizowana w
architekturze ,klient — serwer”, z mozliwoscig zapisywania istotnych parametréw kottowni i
ogrzewanych obiektéw w pamieci serwera danych, celem ich pdzniejszej analizy w procesach
wizualizacji graficznej, oraz zmian tychze parametrow.

¢ przesytanie danych o stanach awaryjnych kottowni w postaci: e-maila i SMS-a osobom
ustanowionym na liscie administratoréw systemu informatycznego w czasie rzeczywistym.

11l. Opis schematu hydraulicznego

* Kottownie zmontowac w oparciu o schemat hydrauliczny uktadu kaskadowego dwdch piecow,
pracujgcych na sprzegto hydrauliczne o mocy 240 — 250 kW



¢ W roku obecnym kottownia wyposazona zostanie w jeden piec, zatem dokonujgc instalacji prosze
przewidzie¢ symetryczne miejsce do zamontowania w roku nastepnym drugiego pieca, ktéry
zostanie wiaczony do obwodu hydraulicznego kottowni

¢ Wszystkie obwody odbiorcze istniejgce w budynku przytgczone do starego, uszkodzonego pieca
przytaczyé rownolegle do sprzegta, poprzez rozdzielacz hydrauliczny z mozliwoscig kryzowania
nastaw dla poszczegdlnych obwodéw



